Lisa 3

haridus- ja teadusministri 30. juuni 2014. a
madrus nr 43

(muudetud sonastuses)

LISA 3. Automaatiku eriala pohiopingute ja spetsialiseerumise moodulite Kirjeldused

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli 6ppemaht Eesti kutsehariduse
arvestuspunktides (EKAP)
1 Elektrotehnika ja elektroonika alused 15 EKAP

Eesmiirk: opetusega taotletakse, et Opilane omab automaatiku t60ks vajalikke baasteadmisi elektrotehnikast, elektroonika alustest ja
elektrimdotmistest ning oskab neid rakendada automaatikatdodel.

Opiviljundid

Opilane

1) tunneb elektrotehnika seadusparasusi
ja elektroonikakomponente ning nende
rakendamise vdimalusi automaatikas

2) oskab kasutada nouetekohaselt
sobivaid moteriistu ja
modtmismeetodeid elektriliste ja
mitteelektriliste suuruste mootmisel,

3) tunneb automaatikaseadmetega
seonduvate elektriskeemide
koostamise ja vormistamise ndudeid
ulatuses, mis on vajalik edasiste
tooiilesannete tditmiseks

4) mdistab todtervishoiu-, tddohutus- ja
elektriohutusndudeid ja jérgib neid
praktiliste todde sooritamisel

5) analiiiisib koos juhendajaga enda
tegevust elektrotehnika

Hindamiskriteeriumid
Opilane

defineerib ja seostab omavahel jargmised elektrotehnika pdhimdisted: elektrienergia, vooluring,
elektromotoorjoud, elektrivoolu tugevus, pinge (potentsiaalide vahe), takistus, elektrivili
(laeng), magnetvili, alalisvool, vahelduvvool, elektromagnetism, elektromagnetiline
induktsioon, voimsus

eristab elektrotehniliste suuruste téhistusi ja vastavaid mootiithikuid ning teisendab neid SI-
siisteemis vastavalt etteantud todiilesandele

selgitab Coulombi seadusest ldhtuvalt elektrilaengute omavahelist mdju

rakendab vastavalt todililesandele Ohmi ja Kirchhoffi seadusi etteantud elektriskeemi alusel
vooluahelate arvutamisel

toob nditeid elektrivoolu ja magnetvilja vastastikustest seostest, kasutades erinevaid
teabeallikaid

selgitab etteantud tooiilesande pohjal mehaanilise energia muundamist elektriliseks ja vastupidi,
kasutades elektrotehnika seadusi

arvutab etteantud elektriseadme pinge ja voimsuse jargi alalis- ja vahelduvvooluahela
voolutugevuse

visandab vastavalt etteantud todiilesandele passiivelementidega vooluahela elektriskeemi,
kasutades asjakohaseid tingmairke ja tdhistust




seadusparasuste rakendamisel
automaatika valdkonna praktiliste
iilesannete lahendamisel ja elektriliste
suuruste modtmisel

koostab praktilise toona nii alalis- kui vahelduvvoolu jada-, ro6p- ja segaiihenduse
elektriskeemi

moddab etteantud todiilesandest ldhtuvalt jada-, ro6p- ja segaiihenduse elektriskeemil vajalikud
parameetrid ja arvutab nendest tulenevalt erinevaid elektrilisi suurusi

médrab praktilise t00 kédigus voolutugevuse alalisvoolu- ja vahelduvvooluahelas, kasutades
Ohmi seadust

eristab tootendidiste ja skeemitdhiste pohjal elektroonikakomponente (pooljuhtseadis, takisti,
kondensaator) ja iseloomustab nende kasutusvoimalusi automaatikas

nimetab elektroonikakomponente iseloomustavaid pohiparameeterid ja tunnussuurusi,
kasutades erialaseid tebeallikaid

leiab todiilesandest ldhtudes elektroonikakomponentide markeeringutelt vajalikud tehnilised
néitajad

visandab vastavalt todiilesandele nduetekohaselt automaatikaseadmete koosseisu kuuluvate
elektroonikakomponentide (alaldi, voimendi ja pingejagur) elektriskeeme, kasutades
asjakohaseid elektroonikakomponentide tdhistusi ja tingmarke

koostab praktilise toOona vastavalt etteantud tooiilesandele automaatikaseadmete koosseisu
kuuluvaid aktiiv- ja passiivelektroonikakomponente, arvestades elektroonikakomponentide
ehitust ja todtamispdhimdtet ning katsetab neid jargides todohutusndudeid

valib todiilesandest ldhtudes todvahendid, seadistab need ja teeb elektroonikakomponentide
jootmistdid, jargides tooohutus- ja elektriohutusnoudeid

eristab ndidiste pohjal analoog- ja digitaalmddteriistu (tester, osilooskoop) ning selgitab
kasutusjuhendi alusel modteriista skaalal toodud téhistusi, sh tdpsusklassi

valib todiilesandest ldhtudes mdotevahendid ja seadistab need erinevate elektriliste suuruste
modtmiseks, arvestades mooteriista skaalal olevaid tdhistusi ja parameetreid

mdddab todiilesandest lahtuvalt nii alalis- kui vahelduvvoolu voolutugevust, pinget, takistust ja
elektriseadme voimsust , kasutades asjakohaseid modtevahendeid ja -meetodeid

jargib praktiliste todde tegemisel todtervishoiu-, tooohutus- ja elektriohutusnoudeid
analiiiisib juhendaja abiga enda toimetulekut elektrotehnika ja elektroonika seaduspérasuste
rakendamisel laboratoorsetel toodel ja elektri mddtmistel ning hindab juhendaja abiga
arendamist vajavaid aspekte




koostab kokkuvotte mooduli kdigus omandatust ja vormistab selle korrektses dppekeeles,
kasutades infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

2

Automaatiku alusteadmised 15 EKAP

Eesmirk: Opetusega taotletakse, et Opilane mdistab automaatjuhtimise meetodeid ja tehnilisi vahendeid ning tunneb hiidraulika ja pneumaatika
seaduspérasuste rakendamisvoimalusi automaatikas.

Opiviljundid

Opilane

1) omab lilevaadet automaatjuhtimise
valdkonna arengust ja seostest
tehnoloogia arenguga ning Opitava
kutse ndutavatest kompetentsidest
toojouturul

2) modistab hiidraulika ja pneumaatika

seaduspdrasusi ning
rakendamisvoimalusi automaatikas

3) tunneb automaatikaskeemide

koostamise ja vormistamise ndudeid

ulatuses, mis on vajalik edasiste
tooiilesannete tditmiseks

4) omab iilevaadet binaarloogika

aksioomidest ja loogikafunktsioonide
rakendamisvdimalustest automaatika
juhtimisskeemide programmeerimisel

5) madistab infotehnoloogia
rakendamisvoimalusi protsesside
automaatjuhtimisel

Hindamiskriteeriumid
Opilane

iseloomustab automaatiku kutset ja kutsetasemete erinevusi 8-astmelisest hariduslikke
kutsekvalifikatsioone tihendavat Eesti kvalifikatsiooniraamistikus, kasutades kutsestandardite
registrit

selgitab teabeallikate pdhjal mdistete automatiseerimine, automaatjuhtimine,
automaatikaseade, automaatikastisteem, automaatjuhtimisstisteem (AJS) ja
automaatreguleerimissiisteem (ARS) tihendust ja omavahelisi seoseid

iseloomustab pneumo-, hiidrotéiturite ehitust ja kasutusala, arvestades nende t66pdhimatet
tunneb automaatikaskeemides kasutatavaid tihistusi ja tingmérke

visandab vastavalt etteantud todiilesandele nduetekohaselt pneumaatikas ja hiidraulikas
kasutatavaid tiitipskeeme kasutades asjakohaseid tingmérke ja tdhistusi

visandab vabakéejoonisena automaatikaskeeme, kasutades asjakohaseid tingmaérke ja téhistus
valib ja paigaldab vastavalt etteantud tooiilesandele pneumo-, hiidrotditureid, arvestades nende
kasutusala ja t66pShimotet, jargides tddohutuse ja elektriohutuse noudeid

valib ja paigaldab vastavalt etteantud tooiilesandele pneumo-, hiidrojaoti, arvestades nende
toOpohimatet ja kasutusala ja jargides to6ohutuse ja elektriohutuse ndudeid

sonastab loogikatehete kohta kehtivad binaarloogika aksioomid

selgitab teabeallikate alusel binaarloogika kasutusvoimalusi digitaal- ja arvutustehnikas
lahendab matemaatilise loogika iilesandeid kasutades lausearvutust

teisendab todiilesandest 1dhtudes omavahel jargnevaid arvusiisteeme: kiimnendsiisteem,
kahendsiisteem, kaheksandsiisteem, kuueteistkiimnendsiisteem

lahendab arvutusiilesandeid kahendsiisteemis, kasutades liitmise, lahutamise ning korrutamise
tehet

lahendab vastavalt ette antud iilesandele erinevaid loogikaiilesandeid, kasutades booli algebrast




tuntud loogikatehteid ja lausearvutust

e selgitab infotehnoloogia rolli, vdimalusi ja potentsiaalseid ohte selle kasutamisel protsesside
automaatjuhtimises

e oskab kasutada peamisi arvutirakendusi ning interneti voimalusi nii isiklikel kui té6alastel
eesmérkidel

e selgitab mikroprotsessorite ehitust, andmevahetuse pdhimdtteid ja plokk-skeemi paigalduse
erinevusi Von Neumani ja Harvardi arhitektuuris kasutades infotehnoloogiapdhiseid
teabematerjale

e iseloomustab mikrokontrolleri ehitust ja toopohimdtet, ldhtudes etteantud spetsifikatsioonist,
kasutades infotehnoloogiapdhiseid teabematerjale

e koostab ja kéivitab tooiilesandest 1dhtuvalt kontrolleri védljundahela timberliilituse programmi,
arvestades etteantud komponente ja toimimisloogikat

¢ koostab meeskonnatdona programmi, mis korraldab infoliikumise mikroprotsessorite vahel,
lahtudes tootlilesandega etteantud adresseerimissiisteemist (aadress-, andme-, juht, r6op- ja
jadasiin), arvestades infoturbe eeskirju

e kasutab erialaste probleemide ja lilesannete lahendamisel spetsiifilisi infoallikaid, hindab
kasutatava informatsiooni usaldusviairsust ja toesust

e koostab kokkuvotte mooduli kdigus omandatust ja vormistab selle korrektses dppekeeles,
kasutades infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

3 Karjiiri planeerimine ja ettevotluse alused 6 EKAP

Eesmirk: dpetusega taotletakse, et Opilane tuleb toime oma karjééri planeerimisega kaasaegses majandus-, ettevotlus- ja tookeskkonnas,
lahtudes elukestva Oppe pohimotetest.

Opiviljundid Hindamiskriteeriumid

Opilane Opilane

e analiiiisib juhendamisel enda isiksust ja kirjeldab enda tugevusi ja ndrkusi

seostab kutse, eriala ja ametialase ettevalmistuse ndudeid to6turul rakendamise voimalustega

leiab iseseisvalt informatsiooni, sh elektrooniliselt praktika- ja tookohtade kohta

koostab juhendi alusel elektroonilisi kandideerimisdokumente - CV, motivatsioonikiri sooviavaldus -
, lahtudes dokumentide vormistamise heast tavast

valmistab juhendi alusel ette ja osaleb ndidistodintervjuul
3) mdotestab oma rolli e koostab juhendamisel endale (sh elektrooniliselt) lithi- ja pikaajalise karjaériplaani

1) mdistab oma vastutust teadlike
otsuste langetamisel elukestvas
karjadriplaneerimise protsessis

2) moistab majanduse olemust ja
majanduskeskkonna toimimist




ettevotluskeskkonnas

4) mdistab oma digusi ja kohustusi
tookeskkonnas toimimisel.

5) kéitub vastastikust suhtlemist
toetaval viisil

kirjeldab juhendi alusel oma majanduslikke vajadusi, lahtudes ressursside piiratusest

koostab elektrooniliselt juhendi alusel enda leibkonna iihe kuu eelarve

selgitab juhendi alusel ndudmise ja pakkumise ning turutasakaalu kaudu turumajanduse olemust
loetleb iseseisvalt Eestis kehtivaid otseseid ja kaudseid makse

tdidab juhendamisel etteantud andmete alusel elektroonilise ndidistuludeklaratsiooni

leiab iseseisvalt informatsiooni peamiste pangateenuste ja nendega kaasnevate voimaluste ning
kohustuste kohta

kasutab majanduskeskkonnas orienteerumiseks juhendi alusel riiklikku infosiisteemi ,,E-riik*
kirjeldab meeskonnatoona ettevotluskeskkonda Eestis, 1dhtudes dpitavast valdkonnast

vordleb iseseisvalt ldhtuvalt ettevotluskeskkonnast oma vdimalusi té6turule sisenemisel
palgatodtajana ja ettevotjana

kirjeldab meeskonnatdona vastutustundliku ettevotluse pohimatteid

selgitab meeskonnatoona iihe ettevotte majandustegevust ja seda mdjutavat ettevotluskeskkonda
kirjeldab meeskonnatdona juhendi alusel kultuuridevaheliste erinevuste mdju ettevotte
majandustegevusele

kirjeldab ja analiiisib ettevotte driideed dpitava valdkonna néitel ja koostab elektrooniliselt
meeskonnatoona juhendi alusel lihtsustatud driplaani

loetleb ja selgitab iseseisvalt tooandja ja tootajate pShilisi digusi ning kohustusi ohutu tookeskkonna
tagamisel

tunneb &ra ja kirjeldab meeskonnatdona tookeskkonna iildisi fiiiisikalisi, keemilisi, bioloogilisi,
psiihho-sotsiaalseid ja fiisioloogilisi ohutegureid ja meetmeid nende vihendamiseks

tunneb dra tooonnetuse ja loetleb meeskonnatdona ldhtuvalt seadustes sitestatust tootaja digusi ja
kohustusi seoses too0nnetusega

kirjeldab tulekahju ennetamise voimalusi ja oma tegevust tulekahju puhkemisel tookeskkonnas
leiab juhtumi niitel iseseisvalt eri allikatest, sh elektrooniliselt todtervishoiu ja tddohutusealast
informatsiooni

leiab iseseisvalt toolepinguseadusest informatsiooni todlepingu, tddajakorralduse ja puhkuse kohta
nimetab todlepingu, todvatulepingu ja kdsunduslepingu pohilisi erinevusi ja kirjeldab
toolepinguseadusest tulenevaid tdotaja digusi, kohustusi ja vastutust

arvestab juhendi abil iseseisvalt ajatdo, tiikitéo ja majandustulemustelt makstava tasu bruto- ja
netopalka ning ajutise toovoimetuse hiivitist




koostab ja vormistab iseseisvalt elektrooniliselt algatus- ja vastuskirja ning e-kirja, sh allkirjastab
digitaalselt

kirjeldab iseseisvalt dokumentide sdilitamise vajadust organisatsioonis ja seostab seda isiklike
dokumentide séilitamisega

kasutab situatsioonile sobivat verbaalset ja mitteverbaalset suhtlemist

kasutab erinevaid suhtlemisvahendeid, sh jérgib telefoni- ja internetisuhtluse head tava
selgitab ja jargib suhtlemissituatsioonides lildtunnustatud kéitumistava

selgitab tulemusliku meeskonnatdo eeldusi

kirjeldab juhendi alusel meeskonnatéona kultuurilisi erinevusi suhtlemisel

loetleb ja kirjeldab meeskonnatdona kliendikeskse teeninduse pohimotteid

lahendab juhendi alusel tavapéraseid teenindussituatsioone

4 Automaatikaseadmete ja -siisteemide paigaldamine

14 EKAP

Eesmirk: dpetusega taotletakse, et dpilane paigaldab ja hddlestab nduetekohaselt automaatikaseadmed ja -siisteemi, jargides projektiga
etteantud juhiseid, to6tervishoiu-, tooohutus- ja elektriohutusnoudeid.

Opiviljundid

Opilane

1) omab iilevaadet
automaatikasiisteemide liigitusest,
toOopOhimottest ja kasutusalast

2) koostab ja paigaldab vastavalt
etteantud tooiilesandele kompaktseid
juhtimis- ja jouahelaid sisaldavaid
kilpe

3) paigaldab projekti jargides
automaatikaseadmete ja -siisteemide
komponendid (tditurid, andurid,
kontrollerid ja mddteriistad) ning
seadistab need vastavalt etteantud
tehnilisele dokumentatsioonile

4) jargib automaatikaseadmete ja -

Hindamiskriteeriumid

Opilane

e iseloomustab automaatjuhtimis- (AJS) ja automaatreguleerimissiisteemi (ARS) erinevusi,
lahtudes nende iilesehitusest ja kasutades erialast terminoloogiat

e nimetab juhtimismeetodeid, mis pShinevad tagasisidel ja juhtimisel vea jargi ning toob néiteid
lihtsa automaatjuhtimissiisteemi struktuurist, kasutades erisalast terminoloogiat

e cristab etteantud joonisel vooluahela primaar- ja juhtimiskeemi ning selgitab nende
toOpohimattest 1dhtuvaid kasutusvdimalusi automaatikaseadmetes, kasutades erialast
terminoloogiat

e maddrab lihtudes todiilesandest tunnusjoonte jérgi automaatika elementide ja seadmete
parameetrid

e visandab etteantud toGiilesande pdhjal automaatikaskeemi, kasutades skeemide tingmérkidele
ning to0stussiisteemide ja -seadmete tdhistele ja tingmirkidele kehtivat standardit

e leiab etteantud automaatikaskeemilt voi automaatikasiisteemidega seotud joonistelt edasiseks
tooks vajaliku info (seadme voi paigaldise asukoht, kasutatavad materjalid, paigaldusviisid)

¢ hindab juhendamisel etteantud paigaldise teostatavust, vea tuvastamisel teeb ettepanekuid




5)

6)

siisteemide paigaldamisel,
héélestamisel ja kontrollkdivitamisel
tootervishoiu-, todohutus- ja
elektriohutusndudeid

hindab automaatikaseadme voi -
slisteemi vastavust etteantud
projektdokumentatsioonile ja
dokumenteerib tehtud paigaldustdod
vastavalt etteantud nduetele
analiiiisib enda tegevust
automaatikaseadmete ja -siisteemide
ning nende komponentide
paigaldamisel

automaatikaskeemi parandamiseks

kavandab to0protsessi automaatikaseadme voi -siisteemi paigaldamiseks ja hidlestamiseks,
ldhtudes etteantud tooiilesandest

valib sobivad to6vahendid ja materjalid automaatikaseadmete ja -siisteemide paigaldamiseks
ning kasutab neid eesmaérgipéraselt, sadstlikult ja ohutult

paigaldab ja seadistab elektromehhaanilised, elektromagnetilised, pneumaatilised ja
hiidraulilised tditurid vastavalt etteantud dokumentatsioonile, arvestades nende t66pohimdtet,
kasutades asjakohaseid todvahendeid ja -votteid

paigaldab ja seadistab vastavalt etteantud dokumentatsioonile etteantud automaatikaseadme voi
-stisteemi andurid ja mddteriistad, arvestades nende t66pdhimdtet, kasutades asjakohaseid
toovahendeid ja -votteid

valib esitatud andmete pdhjal projekti liilitus- ja kaitseseadmeid (automaatliilitid, rikkevoolu
kaitseliilitid, sulavkaitsmed, termoreleed ja mootorikaitsereleed, lilepingereleed,
faasijérjestusreleed), arvestades ndudeid nende ohutuks kasutamiseks

maérgistab vastavalt etteantud skeemile voi projektile juhtmed ja kaablid ning elektri-,
automaatika-, pneumaatika- ja hiidraulikaseadmeid

koostab etteantud skeemi jirgi automaatikakilbi, paigaldades liilitus-, kaitse-, juhtimisseadmed
(sh programmeeritavad kontrollerid), trafod ja toiteplokid, riviklemmid, signaliseerimis- ja
visualiseerimisseadmed, kasutades ergonoomilisi t66votteid

paigaldab automaatikakilpide montaaZimaterjale (riviklemmid, kaablikanalid, klemmliistud,
DIN-liistud, kinnituselemendid jm), kasutades lukksepatddalaseid teadmisi ja oskusi
paigaldab vastavalt etteantud todiilesandele (skeem voi paigaldusprojekt) automaatika-,
pneumaatika- ja hiidraulikaseadmeid ning automaatiku t66ks vajalikke elektriseadmeid
koostab automaatikasiisteemi juhtimisprogrammi dppeprotsessis kasutatavatele
programmeeritavatele kontrolleritele, kasutades programmeerimiskeeli LD ja FBD
visualiseerib automaatjuhtimise projekti, kasutades selleks ettendhtud tarkvara

paigaldab etteantud projekti, jalgides servoajamiga ja samm-mootorajamiga
automaatikasiisteemid, seadistades nende juhtkontrollerid, kasutades asjakohaseid t66vahendeid
ja -votteid, jargides todohutuse ja elektriohutuse ndudeid

paigaldab etteantud projekti jdlgides asiinkroonmootoriga automaatikasiisteemid, seadistades
nende sagedusmuundurid, kasutades asjakohaseid tdovahendeid ja -votteid, jargides todohutuse




ja elektriohutuse noudeid

kasutab vastavalt etteantud to6iilesandele multimeetrit automaatikaseadmete hiilestamisel,
rikete tuvastamisel ja kdrvaldamisel, jargides elektriohutust

kontrollib paigaldatud automaatikaseadme voi -siisteemi vastavust etteantud nduetele, kasutades
asjakohaseid mooteriistu ja meetodeid

kontrollib paigaldatud siisteemi tookindlust, tehes sobivate mooteriistadega automaatika- ja
elektrimddtmisi veendumaks, et siisteem vastab automaatikaskeemile ja siisteemis ei esine
torkeid pohjustavaid vigu

dokumenteerib automaatikaseadme ja -siisteemi paigaldamise protsessi vastavalt etteantud
nduetele, kasutades infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

tootab paigaldamistoddel vastutustundlikult ja kasutab materjale sidstlikult

vastutab oma t6610igu piires todiilesannete digeaegse ja kvaliteedinduetekohase tditmise eest
jérgib tootamisel tootervishoiu ja tddohutuse ndudeid véltimaks td6dnnetusi, arvestab teiste
inimeste ja keskkonnaga enda timber

analiiiisib koos juhendajaga enda toimetulekut erinevate tddiilesannetega automaatikaseadmete
ja -siisteemide paigaldamisel

koostab kokkuvotte mooduli kdigus omandatust ja vormistab selle korrektses dppekeeles,
kasutades infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

5

Automaatikaseadmete ja -siisteemide kiiit 10 EKAP

Eesmirk: dpetusega taotletakse, et dpilane hooldab, remondib ja hdilestab automaatikaseadmeid ja -siisteeme vastavalt tehnilises
dokumentatsioonis etteantud juhistele, jargides tootervishoiu-, tdoohutus- ja elektriohutusnoudeid.

Opiviljundid

Opilane

1) kavandab tooprotsessi oma to6ldigu
piires, ldhtudes etteantud projektist ja
kéidukavast

2) hindab automaatikaseadmete ja -
stisteemide nduetekohast toimimist ja
kasutades asjakohaseid meetodeid ja
hooldusprogramme

3) hooldab, kontrollib

Hindamiskriteeriumid
Opilane

leiab etteantud kédidukavast edasiseks tooks vajaliku info (seadmete asukoht, hooldus- ja
kasutusnouded)

valib sobivad téovahendid ja seadmed (sh mddteseadmed), veendub nende korrasolekus ja
kasutab neid otstarbekalt

jélgib automaatikaseadme juhtpaneelilt seadme nduetekohast toimimist ja korrigeerib protsessi
parameetrite seadesuurusi automaatikavahendites

kontrollib automaatikaseadmete omavahelise kommunikatsiooni seadmete (infovorkude) to6d
lahtudes kdidukavast




4)

5)

6)

automaatikaseadmeid,
automaatikasiisteeme kéidukava
alusel, jargides tooohutus- ja
elektriohutusndudeid

remondib ja héélestab
automaatikaseadmed ja -siisteemid
etteantud juhendite alusel ja
dokumenteerib tehtud t66d vastavalt
etteantud nouetele

jargib automaatikaseadmete ja
siisteemide kontrollimisel, hooldamisel
ja remondil to6tervishoiu-, todohutus-
ja elektriohutusnéudeid

analiiiisib oma tegevust
automaatikaseadmete ja siisteemide
hooldamisel ja kdidul

mdddab automaatikaga juhitava protsessi parameetreid (nt rohk, temperatuur, niiskus, kiirus,
kaal, pikkus, laius, 1dbimdot) ja vordleb tulemusi tehnilises dokumentatsioonis etteantud
nditudega

mérkab vigu seadme t60s ja korrigeerib vastavalt etteantud tehnilisele dokumentatsioonile
seadme tooparameetreid

hooldab vastavalt kdidukavale ja tootjapoolsele kasutusjuhendile pneumo-, hiidro- ja
elektromehhaanilist tditurit (astinkroonmootor ja alalisvoolumootor)

hooldab vastavalt kdidukavale ja tootjapoolsele kasutusjuhendile nduetekohaselt andureid
kontrollib visuaalvaatluse teel programmeeritava kontrolleri (PLC) nouetekohast toimimist
hooldab, remondib, hédlestab ja kontrollib teostusprojekti alusel automaatikaseadmeid (nt
tditur- ja andurseadmed, mdoteriistad), automaatikakilpe ja kaabeldussiisteeme

teavitab vea ilmnemisel juhendajat ja dokumenteerib etteantud nduete kohaselt ilmnenud
puuduse, kasutades erialast terminoloogiat

vahetab vastavalt etteantud juhistele programmeeritava kontrolleri defektse sisend-
valjundmooduli, arvestades seadme tehnilises dokumentatsioonis esitatud andmestikku
monitoorib siistemaatiliselt automaatikaseadmete t66d seadmete hooldusvahelisel ajal tekkivate
torgete ennetamiseks

tuvastab ja parandab vead ning korvaldab vastavalt etteantud todiilesandele talitushéired
automaatikasiisteemide komponentidel ja seadmetel

hédlestab automaatikasiisteemi vastavalt etteantud nGuetele, kontrollides selle valmisolekut
eesmargipéraseks ja ohutuks kasutamiseks, jargides tootervishoiu ja tooohutusndudeid
kasutab automaatikaseadmete ja -slisteemide kédidul info-ja kommunikatsioonitehnoloogia
voimalusi (infootsinguks, t66ks dokumentidega)

fikseerib kdidutoimingud ettenidhtud nduete kohaselt, kasutades info- ja
kommunikatsioonitehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

vastutab oma t6510igu piires todiilesannete digeaegse ja kvaliteedinduetekohase tditmise eest
jérgib tootamisel tootervishoiu ja tddohutuse ndudeid véltimaks to6dnnetusi, arvestab teiste
inimeste ja keskkonnaga enda timber

analiiiisib koos juhendajaga enda toimetulekut erinevate tddiilesannetega automaatikaseadmete
ja -siisteemide paigaldamisel




koostab kokkuvotte mooduli kdigus omandatust ja vormistab selle korrektses dppekeeles,
kasutades infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

6

Tootmisautomaatika paigaldamine ja kiit

25 EKAP

Eesmirk: opetusega taotletakse, et Opilane mdistab tootmisprotsesside automatiseerimise eesmérke ja voimalusi ning paigaldab, hooldab ja
remondib etteantud nduete kohaselt tootmisautomaatika seadmeid ja siisteeme, jargides etteantud juhiseid, todtervishoiu-, todohutuse- ja

elektriohutusnoudeid.

Opiviljundid Hindamiskriteeriumid

Opilane Opilane

1) omab iilevaadet erinevate o selgitab mdistet automatiseeritud protsess ja toob nditeid automatiseeritud protsessidest meid

2)

3)

4)

5)

6)

toostusharude tootmisprotsesside
automatiseerimise voimalustest
paigaldab, hiélestab ja hooldab
juhendite alusel tootmisautomaatika
seadmeid, ldhtudes tootmisprotsessi
automatiseerimise eesmargist
seadistab vastavalt tootmisprotsessi
eripdrale tootmisautomaatika liini
programmeeritavad
loogikakontrollerid (programmable
logic controllers, PLC), kasutades
graafilisi programmeerimiskeeli
Function Block Diagram (FBD) ja
Ladder Diagram (LD) vastavalt
standardile IEC 61131-3

juhib ja kontrollib kasutajaliidesega
seotud tootmisautomaatika seadmeid,
arvestades tootmisprotsessi eripara
viib ldbi juhendamisel tootmisliini
korralise hoolduse vastavalt etteantud
kdidukavale ja hooldusjuhenditele
jéargib tootmisautomaatika seadmete-

iimbritsevas keskkonnas

selgitab teabeallikatele tuginedes tootmisprotsesside automatiseerimise eesmaérki ja moju
tootmise efektiivsusele

seostab automaatikaseadmeid ja siisteeme (tditurid, andurid, juhtseadmed ja vorgud)
elektritootmise, kaugkiitte, puidu-, keemia-, toiduainete- ja masinatdostuse tehnoloogiliste
protsessidega

selgitab tootmisautomaatika juhtimisskeemidelt vélja etteantud toodiilesande tiitmiseks vajalikud

lahteandmed

paigaldab vastavalt etteantud todiilesandele ja projektdokumentatsioonile iseseisvalt
nouetekohaselt tootmisautomaatikas kasutatavaid andureid, arvestades erinevate to0stuslike
mehaanikaseadmete ehitust

koostab vastavalt iilesandele juhendamisel tootmisautomaatikas kasutatava téituri (pneumo-,
hiidro-, elektromehhaaniline téitur) skeemi

paigaldab vastavalt {ilesandele iseseisvalt nduetekohaselt tootmisautomaatika téiturid,
arvestades erinevate to0stuslike mehaanikaseadmete ehitust

seadistab paigaldatud seadmed vastavalt tootjapoolsele kasutusjuhendile

jélgib informatsiooni tehnoloogiliste protsesside kulgemisest, vajadusel korrigeerib protsessi
parameetrite seadesuurusi automaatikavahendites

eristab elektriskeemi ja struktuurskeemi alusel automatiseeritud tootmisliinil kasutatavate
ajamite tagasiside viise

kontrollib automatiseeritud tootmisliinides kasutatavate servo- ja sammajamite toimimist,
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ja siisteemide paigaldamisel,
hooldamisel ja avariiremondil
tootervishoiu-, todohutus- ja
elektriohutusndudeid

arvestades nende tiiiipi ja t06pOhimatet

fikseerib automatiseeritud tootmisliinides kasutatavate seadmete seisundi vastavalt etteantud
nduetele, kasutades infotehnloogiavahendeid

tuvastab vea automatiseeritud tootmisliini seadme t60s ja hindab selle likvideerimise voimalusi,
lahtudes etteantud juhendist

asendab juhendamisel automatiseeritud tootmisliini defektse automaatikaseadme, jargides
etteantud juhendit ja tdoohutusndoudeid

hiidlestab vastavalt seadmete kasutusjuhendile juhendamisel automatiseeritud tootmisliini
sagedusmuunduri, l&htudes elektriajamist

iseloomustab automatiseeritud tootmisliinidel kasutatavate kontrollerite toovilja vorke, tuues
vilja nende eelised ja puudused, ldhtudes vorgu kiirusest, mahust ja seadmete hierarhias
paiknemisest

kirjutab FBD-programmeerimiskeeles 6 digitaalsisendist ja 4 digitaalvéljundist koosneva
tootmisautomaatika PLC kontrolleri to0programmi, arvestades tootmisliini eripéra

kirjutab toodtilesandest ldhtuvalt tootmisautomaatika PLC kontrollerile tdoprogrammi, ldhtudes
tootmisliini eripdrast, kasutades LD-programmeerimiskeelt

seadistab vastavalt etteantud programmile PLC kontrolleri ja kdivitab seadme, jargides
elektriohutus- ja toddohutusjuhendeid

koostab vastavalt etteantud too6iilesandele oppestendil etteantud skeemi pdhjal 6 sisendseadme
ja 4 viljundseadmega to6tava tootmisliini mudeli

jélgib hooldusgraafiku alusel regulaarselt etteantud tootmisautomaatika siisteemi kuuluvate
seadmete t66d

kontrollib visuaalselt hooldusjuhendist 1dhtuvalt automaatikaseadmete nduetekohast toimimist,
veendub rikete puudumises

hindab parameetrite alusel automatiseeritud tootmisliini seadmete t66d ja vastavust
eesmargiparasele kasutamisele

fikseerib automatiseeritud tootmisliini seadmete hooldustoimingud ettenidhtud nouete kohaselt,
kasutades erialast terminoloogiat ja infotehnoloogiavahendeid

vastutab oma t6610igu piires todiilesannete digeaegse ja kvaliteedinduetekohase tditmise eest
jérgib tootamisel tootervishoiu ja tddohutuse ndudeid véltimaks td6dnnetusi, arvestab teiste
inimeste ja keskkonnaga enda timber
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analiilisib koos juhendajaga enda toimetulekut erinevate todiilesannetega automatiseeritud
tootmisliini automaatikaseadmete ja -siisteemide paigaldamisel

koostab kokkuvotte mooduli kdigus omandatust ja vormistab selle korrektses oppekeeles,
kasutades infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

7 Praktika tootmisautomaatika paigaldamisel ja kaidul

35 EKAP

Eesmirk: praktikaga protsesside, tootmisseadmete ja -siisteemide automatiseerimisega tegelevas ettevottes taotletakse, et opilane arendab
oppekeskkonnas omandatud kutsealaseid teadmisi, oskusi ja hoiakuid, paigaldades ja kiitades nduetekohaselt kogenud to6taja juhendamisel
automatiseeritud tootmisliine, nende komponente ja seadmeid..

Opiviljundid

Opilane

1

2)

3)

4)

paigaldab ja hooldab
tootmisautomaatikaseadmeid
iseseisvalt etteantud juhendite,
projektdokumentatsiooni voi tootja
paigaldusjuhendite jérgi, arvestades
energiatohususe, sddstlikkuse ja
keskkonnahoiu pohimdtteid

reguleerib, juhib ja kontrollib vastavalt
etteantud tooiilesandele tootmises
kasutatavaid automaatikasiisteeme

tdidab vastavalt kdidukavale
automatiseeritud tootmisseadmete
paigaldamise, hooldamise ja
kditamisega seotud tooiilesandeid

arendab enesekohaseid padevusi ning
suhtlemis- ja koostoovalmidust

5) jérgib to6tamisel tootervishoiu- ja

tooohutus- ja elektriohutusnoudeid

Hindamiskriteeriumid

Opilane

jérgib praktikaettevotte tookorraldust, arvestades tookorraldus- ja sisekorraeeskirjades sitestatut
osaleb tookohal esmasel téoohutusalasel juhendamisel ja kinnitab seda ettevottes sdtestatud
korra kohaselt

selgitab etteantud projektdokumentatsioonist ldhtudes todiilesande tditmiseks vajaliku info
kavandab tooprotsessi, ldhtudes etteantud juhistest ja korraldab nduetekohaselt oma tdodkoha,
arvestades tooohutus- ja elektriohutusndudeid

valib enne t66 alustamist ja valmistab ette vajalikud materjalid ja todvahendid, l&dhtudes
etteantud tooiilesandest

loeb ja tdlgendab jooniseid (ka teostusjooniseid), seadmete kasutusjuhendeid, tehnilisi passe jm
lahtedokumente

valib sobivad toovahendid ja seadmed (sh mdoteseadmed) ning kasutab neid otstarbekohaselt
paigaldab ja reguleerib tootmisprotsessiga seotud tootmisseadmeid, arvestades tootmisprotsessi
olemusest

paigaldab tootmisautomaatika automaatikakaablid, vormistab nduetekohaselt vajalikud
automaatikakaablite ihendused, kasutades asjakohaseid to6vottusid- ja -meetodeid

tdidab tootmisautomaatika seadmete ja -siisteemide t66s hoidmise, hoolduse ja remondiga
seotud todiilesandeid

kasutab sobivaid vigade otsimise meetodeid ja siisteemi hooldusprogramme

jélgib informatsiooni tehnoloogiliste protsesside kulgemisest, vajadusel korrigeerib protsessi
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6) analiiiisib enda toimetulekut erinevate
tooiilesannetega tootmisautomaatika
siisteemide paigaldamisel ja kédidul

parameetrite seadesuurusi

hooldab, remondib, hailestab ja kontrollib automaatikaseadmeid (nt tditur- ja andurseadmed,
modteriistad) automaatikakilpe ja kaabeldust tooprojekti alusel

kontrollib ja korrastab automaatikaseadmete omavahelise infovahetuse seadmete t66d

peab enda todkulude arvestust ja kasutab ressursse sédéstlikult

kasutab info- ja kommunikatsioonitehnoloogia voimalusi (infootsinguks, to6ks dokumentidega)
katsetab juhendamisel vastavalt etteantud nduetele automatiseeritud tootmisliini valmisolekut
eesmargiparaseks ja ohutuks kasutamiseks

fikseerib automatiseeritud tootmisliini hooldustoimingud etteantud nduete kohaselt, kasutades
infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

kaitleb t60 kdigus tekkinud jddtmeid vastavalt konkreetsel objektil kehtestatud korrale

kasutab nduetekohaselt isikukaitsevahendeid

vastutab oma t6610igu piires todiilesannete digeaegse ja kvaliteedinduetekohase tditmise eest ja
on todlilesannete tiitmisel hoolikas ning piisiv

suhtleb kaastdotajatega vastastikust lugupidamist iilesnéitaval viisil

analiiiisib enda toimetulekut erinevate todiilesannetega, enda tugevusi ja norkusi ning hindab
juhendaja abiga arendamist vajavaid aspekte

koostab iga toopdeva 10pus kirjaliku aruande, kus fikseerib lithidalt, mida tegi (td6iilesanded) ja
mida sellest Oppis, vormistab aruande etteantud vormis korrektses dppekeeles, kasutades
infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

8

Hooneautomaatika paigaldamine ja kiit 25 EKAP

Eesmiirk: opetusega taotletakse, et Opilane paigaldab, ithendab ja hooldab etteantud projekti ja tehnilist dokumentatsiooni, jargides
hooneautomaatikas kasutatavaid andureid, tditureid ja kaablivorke, arvestades automaatikaseadme voi masina kasutusotstarvet ja
paigaldusndudeid ning jargides todohutus- ja elektriohutusndudeid.

Opiviljundid

Opilane

1) omab iilevaadet erinevatest hoones
kasutatavatest automaatikalahendustest

2) paigaldab tooriithma liikmena
nduetekohaselt hooneautomaatika
stisteemid, jargides ehitusprojektis

I:Iindamiskriteeriumid
Opilane

defineerib madiste hooneautomaatika ja nimetab selle alamstisteeme, kasutades IT-pShiseid
teabeallikaid

selgitab automaatika rakendamisvdimalusi hoones keskkonnasaistliku elukeskkonna loomisel,
kasutades IT-pohiseid teabeallikaid ja erialast terminoloogiat

selgitab lokaalsete juhtimisvorkude rakendamise voimalusi hoone tehnosiisteemide kditamisel,
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3)

4)

etteantud noudeid

hooldab varem paigaldatud
hooneautomaatikaseadmeid, jargides
tooohutus- ja elektriohutusndudeid
analiiiisib juhendajaga oma oskusi
hooneautomaatika seadmete
paigaldamisel ja hooldamisel

kasutades IT-pohiseid teabeallikaid ja erialast terminoloogiat

iseloomustab hooneautomaatika voimalusi oma kodu omanioliseks ja energiasdéstlikumaks
muumisel

annab iilevaate hoone elektri- ja sidevorkude toimimise pohimdtetest ja teabevahetuse
tagamisest hoone lokaalvorkude vahel, kasutades IT-pohiseid teabeallikaid ja erialast
terminoloogiat

teeb vahet jargmistel ehitusprojekti osadel: asendiplaan, arhitektuuri-, konstruktsiooni-, kiitte- ja
ventilatsiooni-, veevarustus- ja kanalisatsiooni- ning elektripaigaldiste osad ja selgitab lithidalt
nende kasutamist automaatikapaigaldiste ehitamisel

selgitab toojooniselt ehituskonstruktsiooni kuju, modtmed, projekteeritud korguse, ldhtudes
etteantud tooiilesandest

selgitab ehitusprojektilt hooneautomaatika paigaldusviisid ja kasutatavad materjalid

kavandab t60protsessi hoonesiseste automaatikatoode tegemiseks oma t6618igu piires, ldhtudes
etteantud projektist

valib juhendamisel vajalikud materjalid ja todvahendid, l1dhtudes etteantud projektist ja
toolilesandest

paigaldab vastavalt projektile ja etteantud toGiilesandele hoone kiittesiisteemi
automaatikaseadmed - vilis- ja sisetemperatuuriandurid ja iihendab elektrisiisteemiga vajalikud
taiturseadmed (klapid, siibrid, pumbad)

seadistab ja reguleerib vastavalt etteantud dokumentatsioonile kiittesiisteemi kontrolleri ja
regulaatori, lahtudes etteantud tooiilesandest ja tootjapoolsest paigaldusjuhendist

paigaldab vastavalt projektile ja etteantud tooiilesandele hoone ventilatsioonisiisteemi vélis- ja
sisetemperatuuriandurid ja iihendab elektrisiisteemiga vajalikud tditurseadmed (siibrid, klapid ja
ventilaatorid)

seadistab vastavalt etteantud dokumentatsioonile hoone soojusvaheti automaatikaseadmed,
arvestades soojusvaheti toopShimotet ja sellest tulenevaid piiranguid

seadistab vastavalt etteantud dokumentatsioonile hoone ventilatsioonisiisteemi kontrolleri ja
regulaatori, arvestades siisteemis kasutatavate kiitte- ja jahutuselementide omadusi ja
parameetreid (energiatarve, tootlikkus (ldbilaskevoime))

paigaldab vastavalt projektile ja etteantud todiilesandele hoone valgustusseadmete
automaatikaseadmed (litkumisandurid, himarusandur, dimmer ja liiliti), kasutades asjakohaseid
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toovahendeid ja -votteid, jargides seadmete tootja paigaldusjuhiseid

seadistab paigaldatud hooneautomaatika andurid vastavalt projektidokumentatsioonile ja
kasutusjuhendile

paigaldab vastavalt projektile ja etteantud todiilesandele hoone vee- ja kanalisatsioonisiisteemi
automaatikaseadmed (veetemperatuuri ja veehulga andurid) ja iihendab elektrisiisteemiga
vajalikud téiturseadmed (klapid, siibrid, pumbad), jargides seadmete tootja paigaldusjuhiseid
seadistab hooneautomaatika kontrolleri mahutis veesamba rohu mootmiseks, jargides etteantud
projekti, tooiilesannet ja seadme tootja paigaldusjuhiseid

paigaldab vastavalt etteantud tdodiilesandele hooneautomaatika taituri (pneumo-, hiidro-,
elektromehhaanilise tdituri), 1ahtudes jilgitavast suurusest (valgus, takistus, materjali liik) ja
jargides seadmete tootja paigaldusjuhiseid

selgitab kasutusjuhendite alusel hooneautomaatikas kasutatavate programmeeritavate
kontrollerite to6pdhimdtet, kasutades erialast terminoloogiat

valib dige tooreziimi etteantud tlilesande alusel ja tunneb dra vead seadme t66s

mdddab vastavalt etteantud iilesandele hooneautomaatika seadme ja selle alasdlmede fiiiisikalisi
parameetreid (rohk, temperatuur, niiskus, kiirus, kaal, pikkus, laius, ldbimoot) ja hindab
tulemuste alusel seadmete t66d

monitoorib plaanipérase hoolduse vahelisel ajal automaatikaseadmete t66d tekkivate torgete
ennetamiseks

jargib tootamisel tootervishoiu- ja todohutus- ning elektriohutusndudeid véltimaks to60nnetusi
ning arvestades teiste inimeste ja keskkonnaga enda iimber

analiiiisib koos juhendajaga enda toimetulekut erinevate todiilesannetega hoonesisestel
automaatikatoddel ning hindab arendamist vajavaid aspekte

koostab kokkuvotte mooduli kdigus omandatust ja vormistab selle korrektses oppekeeles,
kasutades infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat
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9 Praktika hooneautomaatika paigaldamisel ja kiidul

35 EKAP

Eesmiirk: praktikaga hoonete tehnosiisteemide automatiseerimisega tegelevas ettevottes taotletakse, et dpilane arendab dppekeskkonnas
omandatud kutsealaseid teadmisi, oskusi ja hoiakuid, paigaldades ja kditades nduetekohaselt kogenud to6taja juhendamisel hoone
tehnosiisteemide automaatikat ja lokaalseid juhtimisvorke.

Opiviljundid

Opilane

)]

2)

3)

4)

5)

6)

teeb hooneautomaatika paigaldus- ja
hooldustdid iseseisvalt etteantud
projektdokumentatsiooni jéargi,
arvestades energiatdhususe,
saastlikkuse ja keskkonnahoiu
pohimdtteid

reguleerib, juhib ja kontrollib vastavalt
etteantud tootilesandele
hooneautomaatika seadmete ja nende
lokaalsete juhtimisvdrkude t66d

tdidab hoonete tehnosiisteemide
automaatika ja lokaalsete
juhtimisvorkude paigalduse, hoolduse,
korrashoiu ja kasutuselevotuga seotud
tooiilesandeid

arendab enesekohaseid padevusi ning
suhtlemis- ja koostoovalmidust

jérgib tootamisel todtervishoiu- ja
téoohutus- ja elektriohutusnoudeid
analiilisib enda toimetulekut erinevate

tooiilesannetega hooneautomaatika
paigaldamisel ja kdidul

Hindamiskriteeriumid

Opilane

jargib praktikaettevotte tookorraldust, arvestades tookorraldus- ja sisekorraeeskirjades séitestatut
osaleb tookohal esmasel téoohutusalasel juhendamisel ja kinnitab seda ettevottes sdtestatud
korra kohaselt

selgitab etteantud projektdokumentatsioonist ldhtudes todiilesande tditmiseks vajaliku info
kavandab tooprotsessi, ldhtudes etteantud juhistest ja korraldab nduetekohaselt oma tdodkoha,
arvestades to06ohutus- ja elektriohutusnoudeid

valib enne t60 alustamist ja valmistab ette vajalikud materjalid ja todvahendid, ldhtudes
etteantud tooiilesandest

leiab etteantud projektdokumentatsioonist (ehitusautomaatika funktsionaal- ja juhtimisskeemid)
tooiilesande tditmiseks vajalikud andmed

paigaldab hoone automaatikakaablid, teeb vajalikud automaatikakaablite iihendused, paigaldab
keskseadmed ja komponendid vastavalt etteantud projektile, kasutades asjakohaseid
toovahendeid ja -votteid

paigaldab ja tihendab etteantud dokumentatsiooni jérgides ndouetekohaselt hoone
tehnosiisteemide automatiseerimisel kasutatavad andurid, tiiturid ja kaablid, arvestades
automaatikaseadme kasutusotstarvet ja paigaldusndudeid

hooldab ja remondib ohutult ehitiste ja rajatiste automaatikaseadmeid, automaatjuhtimis- ja
andmesidesiisteeme ning automatiseerimisega seotud elektriseadmeid

tdidab hoone tehnosiisteemide automaatikaseadmete kasutuselevdtu, sh testimisega seotud
tooiilesandeid, kasutades asjakohaseid toovahendeid ja -votteid

taidab kdidukava alusel hoone tehnosiisteemide automaatikaseadmete ja -siisteemide t60s
hoidmise, hoolduse ja remondiga seotud todiilesandeid

kasutab asjakohaseid vigade otsimise meetodeid ja slisteemi hooldusprogramme

kontrollib ja korrastab automaatikaseadmete omavahelise infovahetuse seadmete t66d
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peab enda todkulude arvestust ja kasutab ressursse sédéstlikult

kasutab info- ja kommunikatsioonitehnoloogia voimalusi (infootsinguks, t66ks dokumentidega)
katsetab juhendamisel vastavalt etteantud nouetele hooneautomaatika valmisolekut
eesmargiparaseks ja ohutuks kasutamiseks

fikseerib hooneautomaatika hooldustoimingud etteantud nduete kohaselt, kasutades
infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat

kiitleb t66 kdigus tekkinud jaatmeid vastavalt konkreetsel objektil kehtestatud korrale

kasutab nduetekohaselt isikukaitsevahendeid

vastutab oma t6610igu piires todiilesannete digeaegse ja kvaliteedinduetekohase tditmise eest,
on todlilesannete tiitmisel hoolikas ning piisiv

suhtleb kaastdotajatega vastastikust lugupidamist iilesnéitaval viisil

analiiiisib enda toimetulekut erinevate todililesannetega, enda tugevusi ja norkusi ning hindab
juhendaja abiga arendamist vajavaid aspekte

koostab iga toopdeva 10pus kirjaliku aruande, kus fikseerib lithidalt, mida tegi (td6iilesanded) ja
mida sellest Oppis, vormistab aruande etteantud vormis korrektses dppekeeles, kasutades
infotehnoloogiavahendeid ja erialast terminoloogiat
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